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ユーザーズマニュアル

VER.1.3 2005年10月

特定小電力無線モデム

ＲＳ－２３２Ｃ準拠 ４２９MHz帯

ARIB STD-T67

技術基準適合証明取得品
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【【【【警告警告警告警告】】】】【【【【警告警告警告警告】】】】

分解分解分解分解 ，，，，改造改造改造改造またはま たはま たはま たは海外海外海外海外でのでのでのでの使用禁止使用禁止使用禁止使用禁止。。。。

●本製品は 、人 命や身体、 財産 に関わ る 重大事故 の発生す る惧 れのあ る設 備や機器と して の 使

用、 または それらに組み込んで使用しないで下さい ｡

・電波によ る誤動作を引き起こ す可能性が あるペ ース メー カや 、 その他医療機器の近 くでは使用

しないで下さい ｡

・航空機、原子炉施設などの重要施設等では使用しないで下さい ｡

・本製品を使用したシステムを設計する場合は誤動作防止、火災発生対策など安全設計を して

下 さい ｡

・電波法に基づ く 特定小電力無線器として，技術適合証明 （利用に関して，お客様の免許申請

等の手続きは不要）を受けています。

●本製品を使用するシス テム 、機器の安全対策を十分に行って下さい 。

本製品は電波を使用してお り 、電波の到達距離範囲内であって もマ ルチパス フ ェージン グや外来

ノ イ ズの影響で通信が途切れ る場合が あ り ま す 。 そ の場合でも シス テムが常に安全を保つよ うに

考慮して下さい。

●以下のような環境あるいは 、本製品仕様の範囲を越えた場所では使用しないで下さい ｡

・振動や衝撃が加わる場所

・高温、低温になる場所や温度差が急激に変化する場所。

・閉め切った車内、ス トー ブ、 ヒー タ 、冷凍庫、本体の放熱を妨げる場所など。

・湿度や水気が多い場所

・浴室内、台所の流しや湯気の当たる場所、雨や雪のかかる屋外

・直射日光が当たる場所

・強い電波や磁力が発生する場所

・無線機、無線局、磁石、 スピー カなど

・腐食性ガスの発生、化学物質の付着する惧れのある場所

●以下のような取 り扱いは絶対にしないで下さい

・本製品を落 と した り 、衝撃を加えないで下さい

・本製品の上には、重い物 、液体などを置かないで下さい

・ ア ンテナ は曲げたり、折っ た り しないで下さい

・本製品内に金属などの異物が入らないよ うにして下 さい

・電源供給線の誤配線が無いようにし て下さい 。

・ぬれた手でＡ Ｃアダ プタを抜き差しすると感電する事があり ます 。絶対にしないで下さい 。

・煙が出たり異臭が した場合は直ちにＡ Ｃ アダ プ タを コン セ ン トか ら 抜いて使用を中止して下さ い ｡

・分解 ，改造を しないで くだ さい 。法律で禁止されています。

・技術基準適合ラベ ルははが さないよ うに し て く だ さい 。 ラ ベルのないものは使用が禁止され てい

ま す。
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【【【【ごごごご注意注意注意注意】】】】【【【【ごごごご注意注意注意注意】】】】
・ こ の製品は外国の電波法に準じてお り ません 。日本国内でご使用 ください 。

This products is for the use only in JAPAN.

１１１１．．．．使用上使用上使用上使用上のののの注意注意注意注意

・本製品の使用に関連して生じた，いかなる二次的障害に対して一切の責任は負いません 。

・電源は必ず規定範囲内でご使用下さい。

・本製品を落と し た り，強い衝撃を与えたり しないで くだ さい 。

・結露 させないで くだ さい 。

・酸， アル カリ ，有機溶剤，腐食性ガス等の影響を受ける環境では使用しないで くだ さい。

・本製品を長期間使用しない場合は 、購入時の箱に入れて保管して下さい｡

・本製品は周囲に金属物の無い場所に設置して下さ い。通信性能が劣化します。

・海外では使用しないで下さい 。本製品は 、日本国内仕様とな っ てい ま す。本製品を日本国外で

使用する と その国の電波に関する法律に違反する可能性があ り ま す。弊社では この事によ る一切

の責任を負いません ｡

・本書の内容のコピー 、転載は無断で行わないで下さい｡著作権法により禁止されています 。

２２２２．．．．故障故障故障故障ととととアフターサービスアフターサービスアフターサービスアフターサービス

この期間を過ぎ た場合は有・無償修理の保証期間は ，お買い上げか ら６ ヶ月間 と させ て頂き ます 。

償とな りま す。

・修理を依頼され る時は故障の内容や状況をご連絡下さい。

３３３３．．．．修理及修理及修理及修理及びびびび技術的技術的技術的技術的なおなおなおなお問問問問いいいい合合合合わせわせわせわせ

下記宛にお問い合わせ下さい 。

399-8204〒

5356-12長野県安曇野市豊科高家

TEL:0263-72-8288

FAX:0263-72-6655

E-Mail: info@fando.co.jp
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【【【【概要概要概要概要】】】】【【【【概要概要概要概要】】】】

ＲＭ－０１は特定小電力無線を利用した，Ｒ Ｓ２ ３２ Ｃ無線通信が行えるモ デムユニ ッ トです。

双方向でデー タ通信を行い ，機器間デー タ転送やテレ メー タ用アプ リ ケーシ ョ ンな どにご利用いただ

けます 。

１１１１．．．．特徴特徴特徴特徴

・ １ ： Ｎのシ ステムが構成でき ます。 （ Ｉ Ｄによ り切替 ）

・中継機能により ，伝送距離を伸ばすこ とが出来ます 。

・周波数は固定／自動が選択できま す。

・機器組込用としてＤ Ｉ Ｎレ ール取付アダプタ （ オ プシ ョ ン ） が取 り付け られます。

・ ＲＳ ２ ３ ２ Ｃは ストレ ート ケーブ ルを使用。

・周波数，動作条件など各パ ラメ ー タは添付のセ ッ トア ッ プ プ ロ グ ラ ム （ ま たはユーザ ーアプ リ ケ ーシ

ョ ン ） により変更が可能です。

・ アンテ ナは フ レキシブ ルタイ プで ，３ ６ ０° (回転 )＋約 １ ８ ０° (方向 )で調整可能です。

２２２２．．．．応用例応用例応用例応用例

・ シ リア ルデー タ伝送 （ＲＳ２ ３ ２ Ｃ通信）

・ テ レメー タ （ ＦＡ ラ イ ン，セ ンサ情報 ）

・パソコン と周辺機器との イン タ フェー ス 。

３３３３．．．．キットキットキットキット構成構成構成構成

・ ＲＭ－ ０ １本体 １台

・ ＡＣ アダ プタ １個

・ ＣＤ－ＲＯＭ １枚

・ベ ロクロ ス ファ ス ナ １組

・Ｄ Ｉ Ｎレ ール アダ プタ １個

・Ｄ Ｉ Ｎレ ール アダ プタ取付ビ ス ４個

・ゴム足 ４個
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【【【【主主主主なななな仕様仕様仕様仕様】】】】【【【【主主主主なななな仕様仕様仕様仕様】】】】

１１１１ ．．．． 無線部無線部無線部無線部：：：：

項目 仕様 備考

～ [ ]周波数範囲 429.2500 429.7375 MHz

ＣＨ ステ ッ プ [ ]12.5 KHz

ＣＨ数 [ ]40 CH

ＣＨ切替 固定 ： [ ]／自動： グループ× [ ]40 CH 8 5 CH

変調速度 [ ]2400 bps

変調方式 Ｍ ＳＫ

電波形式 Ｆ ２Ｄ

送信電力 [ ]以下10 mW

２２２２ ．．．． シリアルシリアルシリアルシリアル Ｉ／ ＦＩ／ ＦＩ／ ＦＩ／ Ｆ部部部部：：：：

項目 仕様 備考

Ｉ／ Ｆ仕様 Ｒ Ｓ２ ３ ２ Ｃ準拠

通信フ ォー マッ ト 調歩同期

通信速度 [ ]， [ ]，パ リ テ ィ無 し（固定）9600 bps 8 bit

フ ロ ー制御 ハードウエ ア制御RS / CS

送受信バッ ファ 送信 ： [ ] ／ 受信 ： [ ]1024 byte 256 byte

コネ ク タ形状 Ｄ－ＳＵＢ ９ Ｐ （ メ ス ）

３３３３ ．．．． そのそのそのその他他他他 ：：：：

項目 仕様 備考

スイッ チ Ｉ Ｄ切替用ロー タ リ Ｄ Ｉ Ｐス イッ チ

ランプ表示 (緑 )， (赤 )， (橙 ・ ４段階 )PWR COM LEVEL

外形寸法 [ ]（突出部は除 く ）80 x 57 x 23 mm

電源電圧 ～ [ ]4.5 6.5 V

消費電流 [ ]以下120 mA

使用温度範囲 ℃～ ℃-10 50
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【【【【各部各部各部各部のののの名称名称名称名称】】】】【【【【各部各部各部各部のののの名称名称名称名称】】】】

項目 内容 備考

アン テナ ° (回転 )＋約 ° (方向 )で調整可能。360 180

Ｉ Ｄ 切替スイ ッ チ （上側面） Ｉ Ｄを変更しま す。 （ Ｉ Ｄ＝ ０～Ｆ ） ＋精密ド ライバ使用

フ ァ ンクシ ョ ンスイ ッ チ （〃） 指定した機能を呼び出します。 Ｉ Ｄで機能番号を指定

ランプ （緑） 電源ランプ。点滅時フ ァ ンクシ ョ ンモー ド

ランプ （赤） 通信ランプ。送受信時点灯。

ランプ （橙） 電界強度ランプ。 レベル １（下 ）～ ４（上 ） な し ：圏外

Ａ Ｃアダ プタ用 コネクタ 付属ＡＣア ダプ タを接続します。 φ ２ ．１

Ｒ Ｓ－２ ３ ２ Ｃコネ ク タ 機器 （ ＰＣな ど ） と接続しま す。 ス トレ ート ケーブ ル

DC5V
- +

PWR
COM

ID切替ス イ ッ チ

ア ン テ ナ

赤 ： 通信 ラ ン プ
緑 ： 電源 ラ ン プ

橙 ： 電界強度 [1～4]

AC ア ダ プ タ用 コ ネ ク タ RS-232C コ ネ ク タ (9PIN)

フ ァ ン ク シ ョ ン ス イ ッ チ

400MHz

F&O Systems,Inc.

Made in Japan

ANT F ID

RS232C
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【【【【設定周波数設定周波数設定周波数設定周波数についてについてについてについて】】】】【【【【設定周波数設定周波数設定周波数設定周波数についてについてについてについて】】】】

使用周波数（Ｃ Ｈ） には ［固定／自動］があ り ます。用途，状況に合わせて選択して くだ さい 。

固定周波数プ ランでは [ ]の内か ら任意のチャネルを選択でき ます。40 CH

自動周波数プ ラン は全チ ャ ネルを８ グループ に分け ，送信開始時に自動で空きチ ャネル をサーチ し

ま す。

１１１１ ．．．． 固定固定固定固定

チャ ネル番号 周波数[ ] チ ャ ネル番号 周波数 [ ]MHz MHz

07 429.2500 27 429.5000

08 429.2625 28 429.5125

09 429.2750 29 429.5250

10 429.2875 30 429.5375

11 429.3000 31 429.5500

12 429.3125 32 429.5625

13 429.3250 33 429.5750

14 429.3370 34 429.5875

15 429.3500 35 429.6000

16 429.3625 36 429.6125

17 429.3750 37 429.6250

18 429.3875 38 429.6375

19 429.4000 39 429.6500

20 429.4125 40 429.6625

21 429.4250 41 429.6750

22 429.4375 42 429.6875

23 429.4500 43 429.7000

24 429.4625 44 429.7125

25 429.4750 45 429.7250

26 429.4875 46 429.7375
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２２２２ ．．．． 自動自動自動自動

周波数グループ番号 周波数帯

～ [ ]， [ ] ステ ッ プ， [ ]0 429.2500 429.6500 MHz 100 KHz 5 ch

～ [ ] 〃1 429.2625 429.6625 MHz

～ [ ] 〃2 429.2750 429.6750 MHz

～ [ ] 〃3 429.2875 429.6875 MHz

～ [ ] 〃4 429.3000 429.7000 MHz

～ [ ] 〃5 429.3125 429.7125 MHz

～ [ ] 〃6 429.3250 429.7325 MHz

～ [ ] 〃7 429.3375 429.7375 MHz
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【【【【準備準備準備準備】】】】【【【【準備準備準備準備】】】】
コネ ク タ （電源 ，通信）の接続，本器の取付を行います。

１１１１．．．．電源電源電源電源コネクタコネクタコネクタコネクタについてについてについてについて

電源は付属のＡ Ｃアダ プタをご利用下さい。

1 9 4.5 V ~6.5Ａ Ｃ ア ダ プ タ が利 用出来 ない場合は 通信 コ ネ ク タ の ＋ ５ Ｖ ( ) ， Ｐ Ｇ ( )に 規 定 の電圧 ( [ ]

[ ]） を 加えて くだ さい 。電流容量 [ ] 以上の電源をお使い下さい 。V 200 mA

２２２２．．．．通信通信通信通信コネクタコネクタコネクタコネクタについてについてについてについて

ＲＭ－０１通信コネクタ と し て ，Ｄ－ＳＵＢ （ ９ Ｐ ） を使用しま す。

パソ コン や周辺機器等に接続する場合は汎用のＲ Ｓ－２ ３ ２ Ｃケ ー ブ ル（ ス トレ ー ト ） を お使い下さ

い 。

(((( 1111 )))) Ｒ Ｓ－Ｒ Ｓ－Ｒ Ｓ－Ｒ Ｓ－２ ３ ２２ ３ ２２ ３ ２２ ３ ２ ＣＣＣＣ コネク タコネク タコネク タコネク タ （ ＲＭ－（ＲＭ－（ＲＭ－（ＲＭ－０１０ １０ １０ １側側側側 ））））

ピン番号 信号名 入出力 内容

１ ＋５Ｖ － 電源入力端子。（ Ａ Ｃアダ プタ未使用の場合 ）

２ ＲＸＤ （ ＲＤ ） 出力 受信データ出力端子。

３ Ｔ ＸＤ （ Ｓ Ｄ ） 入力 送信データ入力端子。

４ ＤＴＲ （ ＥＲ ） 入力 モー ド切替 （ コマンド ： ＯＦ Ｆ／オ ンライ ン ： ＯＮ ）

５ Ｇ Ｎ Ｄ （ ＳＧ ） － 信号 ・電源ＧＮＤ 。

６ ＤＳＲ （ ＤＲ ） 出力 ＲＭ－０１動作中（Ｏ Ｎ） 。

７ Ｒ ＴＳ （ Ｒ Ｓ ） 入力 送信要求。

８ Ｃ ＴＳ （ ＣＳ ） 出力 送信可。

９ ＰＧ － 電源入力端子。（Ｇ Ｎ Ｄ ）

・ ＲＭ－ ０ １側のＤ－ＳＵＢ （ ９ Ｐ ） コネク タは メス 。固定ネジはイ ンチ。

・ ［ Ｄ Ｔ Ｒ （ ＥＲ ） ］ は通信モードの切替です 。コ マン ド モー ド （ Ｏ Ｆ Ｆ ） で各パラメー タ を設定し ，オ ンラ

イン モー ド（ Ｏ Ｎ）で無線通信を行います。

・ ［ Ｒ Ｔ Ｓ （ ＲＳ ） ］ ， ［ Ｃ ＴＳ （ ＣＳ ） ］ はハー ド ウエア ・ フロ ー制御 として用います。

・ ［＋５ Ｖ ］ ， ［ Ｐ Ｇ ］はＡ Ｃアダ プタ未使用の場合に結線して くだ さい 。
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(((( 2222 )))) 結線例結線例結線例結線例

・・・・ パソ コンパソコンパソコンパソコン とととと接続接続接続接続するするするする場合場合場合場合

Ａ Ｃ アダ プ タか ら電源を供給すれば ，汎用

のＲ Ｓ－ ２ ３ ２ Ｃ ス ト レ ー ト ケー ブ ルが そ のま

まご使用になれます。

右図は自作する場合の例です 。汎用ス ト

レ ー トケ ー ブル と同 じ結線 （ １ ， ９番も接続 ）

で もか まいません 。

・・・・ 中継器中継器中継器中継器としてのみとしてのみとしてのみとしてのみ動作動作動作動作させるさせるさせるさせる場合場合場合場合

あ らか じめ 「 ＲＭ－ ０１設定プ ログ ラ ム 」な

ど で パ ラ メ ー タ 設 定 を 行 っ て か ら 接 続 し ま

す。

電 源端子 （ ＋ ５ Ｖ ， Ｐ Ｇ ） 以外 は 未接続

でかま いま せん 。

３３３３．．．．取付取付取付取付についてについてについてについて

・・・・ ゴムゴムゴムゴム足足足足

本器の底面に付属のゴム足（ 両面 ）を ４箇所貼り付けしま す。 アン テナ を垂直に折 り曲げて （先

端が上方）ご利用下さい 。

・・・・ ベロクロスフ ァスナベロクロスフ ァスナベロクロスフ ァスナベロクロスフ ァスナ

本器の底面に付属のベロク ロ スフ ァ ス ナ （両面 ）を貼 り付けします 。 （ アル コールで油脂や汚れを

十分取り除いてか ら貼り付けして くだ さい ）縦・横自由に設置でき ます。

・・・・ Ｄ Ｉ ＮＤ Ｉ ＮＤ Ｉ ＮＤ Ｉ Ｎレールアダプタレールアダプタレールアダプタレールアダプタ

Ｄ Ｉ Ｎレ ールに取 り付ける場合は付属のＤ Ｉ Ｎ レール ア ダ プ タを付属のビ スで取 り付けます。 （ ビ ス

には長 さ制限があり ます 。ご注意下さい ）
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D-SUB(9P)オ ス D-SUB(9P) メ ス

1

2

3

4

5

6

7

8
9

1

2

3

4

5

6

7

8
9

+5V

RD

TD

ER

SG

DR

RS

CS

PG

RM-01

D-SUB(9P)オ ス

1

2

3

4

5

6

7

8
9

+5V

GND

電源器(200[mA]以上)

・ 中継器 と し て 利用す る場合の結線例
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【【【【システムシステムシステムシステムのののの構築構築構築構築】】】】【【【【システムシステムシステムシステムのののの構築構築構築構築】】】】
システム構成例を参考にお客様のシステムに合わせて各無線器の設定を行 って くだ さ い。

設定項目は基本的に次の手順で行います 。

１１１１．．．．システムシステムシステムシステムＩＤＩＤＩＤＩＤのののの設定設定設定設定

システム Ｉ Ｄで同一システムを判別しま す。

設定は 「 セ ッ ト ア ッ プ プ ロ グ ラ ム 」 （ ま た はユー ザー プ ロ グ ラ ム ） で行いま す 。必ず任意 （ ０以外 )の数

字 （ １～９ ９ ９ ９ ９ ９ ９） を設定して くだ さい。

備考 ：

シ ス テム参加無線器すべてに必要です。

後述のパラメー タ一括登録機能を利用して一括で行うこ と も でき ます。

シ ス テム Ｉ Ｄ の初期値は０ となっ てお り，設定を変更しない と運用でき ません 。

異なるシステム Ｉ Ｄか らなる サブ シス テムを複数構築する事も出来ます。

２２２２．ＩＤ．ＩＤ．ＩＤ．ＩＤのののの設定設定設定設定

同一システム内では必ず異なる Ｉ Ｄ をそ れぞれの無線器に設定して く だ さい 。 （ ロ ー タ リ Ｄ Ｉ Ｐ ス イ ッチ

を合わせます ） Ｉ Ｄの衝突がある と誤動作の原因となる場合があり ます 。

１つのシス テム構成に最大１６台ま での無線器（ Ｉ Ｄ ： ０～Ｆ ）が参加できま す。

２２２２．．．．ルートルートルートルートのののの設定設定設定設定

オン ライン モー ドのデータ転送を行うルー トを設定します 。

〔 １ ： Ｎ 〕 の シ ス テム構成の場合，目的局にデー タ転送を行 うにはルー ト情報 （設定 ）を動的に変更

します 。この場合，ユーザー側でルー ト切替（設定）を行うプ ログ ラム を用意していただき ます。

３３３３．．．．そのそのそのその他他他他

システム構成・ユーザー通信仕様に合わせて， その他の設定を行います。

・・・・ フ レームバ イトフ レームバ イトフ レームバ イトフ レームバ イト 長長長長・・・・ フ レームフ レームフ レームフ レーム識別識別識別識別アイ ドルアイ ドルアイ ドルアイ ドル時間時間時間時間 (((( コ マ ンドコマ ンドコマ ンドコマ ンド ))))に つい てについてについてについてINIT

フ レ ームバ イ ト長 ： こ の値を大き くする と 度に転送するデー タ数が増えますので ，全体的な転1

送速度が上がり ます。

フ レ ーム識別ア イ ドル時間 ： 設定した 「 フ レ ームバ イ ト長 」 に満たない場合，送信を開始する時

間を指定します。

RM-01 User's Manual
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・・・・ 周波数周波数周波数周波数プ ランプ ランプ ランプ ラン (((( コ マ ンドコマ ンドコマ ンドコマ ンド ))))選択選択選択選択のののの ヒントヒントヒントヒントFREQ

固定 ：指定した周波数 （ 固定 ）の みを用います 。比較的早い転送レ スポン スが得 られ ますが ，

半面，電波状況によ り混信には弱いと言えま す。

使用周波数は 「 セ ッ ト ア ッ プ プ ロ グ ラ ム 」 の ” ス ペ ア ナ機能 ” な ど を用 いて決 定し て く だ さ

い 。

自動 ：未使用周波数を自動的に検索します ので ，比較的混信にも強い と言えます。電波状況

により ，未使用チャネル検索に時間がかかる場合があり ます 。

４４４４．．．．システムシステムシステムシステム構成例構成例構成例構成例（（（（１１１１）：〔）：〔）：〔）：〔１１１１：：：：１１１１〕〕〕〕

ＲＳ－ ２ ３ ２ Ｃケーブ ルで ２台のＰＣを接続する イメージの利用形態です 。

ルー ト設定（例 ） 備考ID

#0 @ROUT:D=1

#1 @ROUT:D=0

PC
PC

ス ト レ ー ト ケ ー ブ ル ス ト レ ー ト ケ ー ブ ル

ID: #0 ID: #1

・１：１システム構成例（イメージ図）
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５５５５．．．．システムシステムシステムシステム構成例構成例構成例構成例（（（（２２２２）〔）〔）〔）〔１１１１：Ｎ〕：Ｎ〕：Ｎ〕：Ｎ〕

１台の ＰＣで複数の２ ３ ２Ｃ制御機器を扱う場合に向いていま す。

・・・・ 設定設定設定設定（（（（ ルー トルートルートルート ）））） 例例例例：：：：

ルー ト設定（例 ） 備考ID

ユーザープロ グ ラムによ り切替#0 @ROUT:D=1

@ROUT:D=2

@ROUT:D=3

#1 @ROUT:D=0

#2 @ROUT:D=0

#3 @ROUT:D=0

ID: #0 ID: #1

ID: #2

ID: #3

各種制御機器

Ｐ Ｃ ： セ ン タ プ ロ グ ラ ム

・１：Ｎシステム構成例（イメージ図）
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３３３３．〔．〔．〔．〔１１１１：Ｎ〕（：Ｎ〕（：Ｎ〕（：Ｎ〕（中継有中継有中継有中継有りりりり））））

中継機能を用いて ，遠距離と 接続する場合の構成例です 。 セ ン タア プ リ ケ ーシ ョ ン によ り ，複数

サブシステムを管理する より大規模なシステム構築も可能です 。

ルー ト設定（ 例） 備考ID

ユーザープ ログ ラムにより切替#0 @ROUT:D=3,N=1,2

@ROUT:D=4

#1 @ROUT:D=0

#2 @ROUT:D=0

#3 @ROUT:D=0,N=2,1

#4 @ROUT:D=0

ID: #2

ID: #3

セ ン タ

ID: #1
ID: #0

ID: #4

屋外 （ 遠距離 ）

屋内

制御端末な ど

遠隔監視な ど

ク ラ イ ア ン ト

イ ン タ ー ネ ッ ト

サ ブ シ ス テ ム （ 同一シ ス テ ム識別 コ ー ド ）

・１：Ｎシステム（中継有り）構成例（イメージ図）
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【【【【設定設定設定設定プログラムプログラムプログラムプログラム】】】】【【【【設定設定設定設定プログラムプログラムプログラムプログラム】】】】
Ｒ Ｍ － ０ １ の セ ッ ト ア ッ プ （ 各 種 動 作 パ ラ メ ー タ の 設 定 ） 「 Ｒ Ｍ － ０ １ セ ッ ト ア ッ プ プ ロ グ ラ ム 」

（ ） を 用いて設定を行います。RMSETUP.EXE

設定パ ラメー タは内部不揮発性メ モリ に 保存されますので ，電源を切っても失われる こ とは あ り ませ

ん 。

１１１１．．．．インストールインストールインストールインストールのののの手順手順手順手順

・ 「 ＲＭ－ ０ １セ ッ ト ア ッ プ プ ロ グ ラム 」 イ ンス ト ールディ ス クの 「 」 を ダ ブ ル ク リ ッ クす る と イSETUP.EXE

ンスト ールが始まり ます。

・画面の指示に従って，イ ンス トールを行って くだ さい 。

２２２２．．．．機能紹介機能紹介機能紹介機能紹介

・・・・ メ インメインメインメイン画面画面画面画面

各種オプ シ ョ ン ・パ ラ メー タ設定を行 います 。設定情報を フ ァ イ ル に保存 したり ，無線モデムか ら

設定情報を読み出したり も出来ます。

ま た ，送受信デー タが表示されますので，簡単なテスト を行 うこ とも出来ます 。

備考： パラ メ ー タ設定はユーザーア プ リ ケーシ ョ ン か らも行えま す。制御コ マン ド仕様を参考にプ ログ

ラムを作製して下さい 。
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・・・・ エ アーモニタエアーモニタエアーモニタエアーモニタ機能機能機能機能（（（（ スペアナスペアナスペアナスペアナ機能機能機能機能 ））））

簡易スペ クトラ ムア ナライザ機能です 。４ ２ ９ＭＨ ｚ 帯（ ７ ＣＨ～ ４ ６ ＣＨ ）の電界強度データを測定

・表示します。

閾値で グ ラ フ は色分 けさ れ ま す ので ，電界強度の強弱が視覚的に分か りや す く な っ て お り ま す 。

（閾値設定はマウスで簡単に変更できま す ）

混雑の少ない周波数を選択するために利用できま す。

・・・・ ア ンサーバックアンサーバックアンサーバックアンサーバック機能機能機能機能（（（（ 電界強度表示画面電界強度表示画面電界強度表示画面電界強度表示画面））））

シス テム参加各ノー ド（ Ｉ Ｄ ） の電界強度を測定・表示します 。

電界強度レベルを ５段階 （ ０ ，１ ，２ ， ３ ，４ ） で表示 （電界強度レベルラン プに対応 ）し ます。

より安定した接続を維持でき るシス テム構成 とするための参考にして くだ さい 。
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３３３３．．．．使使使使いいいい方方方方

機能の詳し い内容，使い方はＣ Ｄ－ＲＯＭ の 「 ＲＭ－０ １セ ッ トア ッ プ プロ グ ラ ム ・取扱説明書 」を

ご覧下さい 。
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【【【【動作動作動作動作モードモードモードモード】】】】【【【【動作動作動作動作モードモードモードモード】】】】

本器の運用は下記の３つの動作モード を切 り替えて行います。

・ コ マ ンド モー ド ( ) モ デ ムの設定 ・ 表示を行 うモ ー ドです。 (オ フ ラ イ ン )Command Mode

・ オ ンラ イ ンモー ド ( ) 設定 されている内容でデー タ転送を行います。Online Mode

・ フ ァ ン クシ ョ ンモー ド ( ) メ イン テナン ス用各種機能を実行します。Function Mode

か ら の切替はＤＴ Ｒ制御信号で行います。＜＜＜＜コマ ンド モー ドコマ ンド モー ドコマ ンド モー ドコマ ンド モー ド＞ ＜＞ ＜＞ ＜＞ ＜オンライ ンモー ドオ ンライ ンモー ドオ ンライ ンモー ドオ ンライ ンモー ド＞＞＞＞

から の切替はＦスイ ッ チを押 しま す。＜＜＜＜コマ ンド モー ドコマ ンド モー ドコマ ンド モー ドコマ ンド モー ド＞ ＜＞ ＜＞ ＜＞ ＜フ ァ ンクシ ョ ンモー ドフ ァ ンクシ ョ ンモー ドフ ァ ンクシ ョ ンモー ドフ ァ ンクシ ョ ンモー ド＞＞＞＞

F: ク リ ッ ク

機能に よ り 異な る

ス イ ッ チ に よ り 切替
モ ー ド遷移図 ：

設定 ・表示(オ フ ラ イ ン) 特殊機能呼び出し

デ ー タ転送

#1 ： 自動

#2 ： 自動

#3 ： F ク リ ッ ク

#4 ： F ク リ ッ ク

#5 ： F ク リ ッ ク

#F ： F長押し→ リ セ ッ ト
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１１１１．．．．コマンドモードコマンドモードコマンドモードコマンドモード

では決められたコマ ンド を用いて無線モデムの設定を行います 。＜＜＜＜コマ ンド モー ドコマ ンド モー ドコマ ンド モー ドコマ ンド モー ド＞＞＞＞

設定したオプ ショ ンは不揮発性メモリ (約 万回の書き換えが可能です )に書き込まれ ますので，電10

源を切 っても記憶していま す。

( ) 基本的な コマンド ライ ン形式を示しま す。1

[ ] { } { }@Command:Option=Parameter ;Option=Parameter,Parameter /Option=Parameter/... CR LF

・ ： コ マンド文字列の先頭を示す（ ，拡張コマンドは ）Prefix '@' '$'

・ ： コ マンド種類 （ ４文字固定長）Command

・ ： オ プ シ ョ ン は で区 切ら れ ます 。 （ 省略 した場合 は既に設定さ れ て いるOption '/'

値が適用されます ）

コマン ドによ りパラ メー タが必要な場合があり ます 。 （ で指定）'='

複数のオプ ショ ンを同時に指定する場合があり ます 。 （ で区切り ）';'

・ オ プシ ョ ンにより ，複数のパラメー タを取る場合があり ます 。 （ 区切り ）Parameter: ','

・ コ マンド のみ の入力 (オプ ショ ン指定なし )の場合，パラメータの読み出し となり ます 。

( ) エ ラー レスポン ス2

> { } { }（ ～ ） エ ラーコ ードERRn CR LF n=0 F n:

・ ｎ ＝ ０： コ マンド書式が違います 。

・ ｎ＝ １： コ マンドがあり ませ ん。

・ ｎ＝ ２： オ プシ ョ ンに誤 りがあり ます 。

・ ｎ＝ ３： パ ラ メータの指定が違う か，範囲外です。

・ ４～ Ｆ ： 予約

コ マ ンド に エラ ーがあ っ た 場合に本器からエ ラ ー レスポ ン ス と し て返答しま す。 （ コ マ ンド形式

ではあ りま せん ）

コ マンド モ ードの コマンド文字列 （ コマン ド， レス ポンス ， エラー ）の区切り （終端コー ド）は { ( ) }CR 0Dh

{ ( )} とな り ます。LF 0Ah
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"INIT"・

機能 ： 初期化コマン ド設定・表示

書式 ： ( ) [ ] ( ) [ ] [ ] [ ] ( ) [ ] ( )@INIT:F rame = 1~256 /I dle = 50~500 /T= 0~10 /W= 3~100 /S ystem = 1~9999999 /R eset

・ フ レ ームバイ ト長 （ ～ [バイト ]， 初期値： [バ イト ]）Frame 1 256 128

・ フ レ ーム識別アイ ドル時間（ ～ [ ]，初期値 ： [ ] ）Idle 50 500 ms 100 ms

・ フ レ ーム送信回数 ( ～ [回 ]，初期値 ： [回 ] )Transmit 0 10 3

・ フ レ ーム送信待ち時間 （ ～ [秒 ]，初期値 ： [秒 ]）Wait 3 100 10

・ シ ス テム Ｉ Ｄ （ ～ ，初期値： ）System 1 9999999 0

・ 設定を初期値に戻す。Reset

例： フレ ーム長 [バイ ト ]， フレ ーム送信回数 ［回 ］@INIT:F=256/T=2 256 2

初期化パラメー タの表示@INIT

INIT:F=256/I=100/T=2/W=3/S=0>

解説 ： ( ) Ｒ Ｓ ２ ３ ２ Ｃポー ト か ら受信したデータ は一度ＲＭ－０１モデム内のバッ フ ァ に蓄えら れ，1

下記の条件で無線通信により伝送されます。

・ ( )で指定したバイ ト数のデー タが蓄積されたと き。F rame

・ ( )で指定したバイ ト長以下でも ( )時間以上デー タが途切れた時。F rame I dle

( ) 送信 リ ト ラ イ （相手局からの応答が得られ ない場合）を含む ，全送信回数を ( )2 T ransmit

で指定します 。 （ ： リ トラ イなし ， ： 確認動作を行いませ ん。 ）T=1 T=0 ACK / ENQ

( ) 複数フ レームの送出待ち時間 (フ レーム送信間隔 )を ( )で指定します。3 W ait

4 0( ) シ ス テム Ｉ Ｄの初期値は０ となっ てお り， このま までは運用できま せん 。 (電波が出ない）

以外 （ ～ ）に変更して くだ さい 。1 9999999
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"INFO"・

機能 ： 機器情報設定 ・表示

@INFO:U ser =xxxxxxxx書式 ： ( )

・ ユ ーザー文字列を設定。 （ユーザー メモリ への書込）最大８文字。User

例： ユーザ文字列を設定。@INFO:U=Modem-#1

機器情報の表示。@INFO

INFO:U=Modem-#1/N=0 ID=0>

解説 ： 無線器管理用ユーザー文字列を設定します 。

"VERS"・

機能 ： プ ログ ラムバージ ョンの表示

@VERS書式 ：

例： プロ グラムバージ ョンを表示します 。@VERS

VERS:*RM-01 Ver.1.51>

解説 ： プ ログ ラムバージ ョンを表示します 。
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"SERI"・

機能 ： ２ ３ ２ Ｃパラ メー タ設定 ・表示

@SERI:R ate =4800/9000/19200/38400書式 ： ( )

・ ２ ３ ２ 速度設定Rate C

例： ２３ ２ Ｃ速度９６ ０ ０ [ ]に設定 。@SERI:R=9600 BPS

解説 ： 無線器⇔２３ ２ Ｃ接続機器（Ｐ Ｃ等）のパラメー タ設定をします。

設定は電源再投入で有効となり ます 。

電源投入時の電界強度ランプ ［ １～ ４ ］で設定状態を約１秒間表示します。

速度 [ ] 電界強度 (橙 )BPS

４ ８０ ０ ４ ●

３ ●

２ ●

１ ○

９ ６０ ０ ４ ●

●３

２ ○

１ ●

１ ９ ２ ０ ０ ４ ●

３ ○

２ ●

１ ●

３ ８ ４ ０ ０ ４ ○

３ ●

２ ●

１ ●

○：点灯／● ：消灯
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"ROUT"・

機能 ： ルー ト設定・表示

書式 ： ( ) [ ] ( ) [ ] [ ]@ROUT:D estination = 0..F /N ode = 0..F , 0..F

例： 目的局＃２へのルー トを設定。@ROUT:D=2

中継局＃２を経由して，目的局＃３へのルー トを設定。@ROUT:D=3;N=2

中継局＃２，＃３を経由して，目的局＃４へのルート を設定。@ROUT:D=4;N=2,3

設定されているルート情報を表示。@ROUT

ROUT:D=4;N=2,3>

解説 ： 目的局 ＩＤ ，中継局 ＩＤを指定しま す。中継局（ ）は５局まで指定できます 。Node

"FREQ"・

機能 ： 周波数プラン設定 ・表示

書式 ： ( ) [ ] ( ) [ ]@FREQ:A uto = 0..7 | M anual = 07..46

例： 自動周波数・グループ４を選択。@FREQ:A=4

固定周波数・チ ャネル ７を選択。@FREQ:M=07

周波数プラン を表示。@FREQ

FREQ:M=07>

解説 ： 周波数プラン を設定 ・表示します。

固定周波数方式はチャ ネル （ ０ ７ ～ ４ ６ ） を ，自動周波数方式はグ ループ （ ０～ ７ ） を同時

に指定します 。
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"AIRC"・

機能 ： 電波強度の確認・表示

書式 ： ( )@AIRC:N=n,m,.. | Q uit

相手局 ＩＤ を指定します。 （＃０～＃Ｆ ）ID:

例： 無線機 ＩＤ ：＃１ ，＃３に対して電波強度確認を行います。@AIRC:N=1,3

AIRC:1=3,3=2>

電波強度の状態（の測定記録 ）を表示します 。@AIRC

AIRC:0=-,1=3,2=2,3=0, .... E=1,F=->

電波強度０（ ま たは電波強度の確認をしていない 。 ）-:

電波強度１（使用不可）1:

電波強度２（低 ）2:

電波強度３（中 ）3:

電波強度４（高 ）4:

測定を強制的に中止します 。@AIRC:Q

解説 ： 無線器間の電波強度確認の実行 ・表示を行います。

備考 ： Ｄ ＴＲ はＯ ＦＦ （ コ マ ンドモ ード ）で使用しま す。

"ANLZ"・

機能 ： スペ アナ機能開始・停止ルート （中継経路）直接指定データ送信

書式 ： ( ) ( )@ANLZ:S tart | Q uit

例： スペ アナ機能（測定 ）を開始します。@ANLZ:S

> （ １ ６進 ２桁）ANLZ:07=3F,08=7F,09=FF,......,46=0F

スペ アナ機能（測定 ）を停止します。@ANLZ:Q

解説 ： 全周波数 （チ ャ ネル） をス キ ャ ンし て電界強度 （無線モジ ュールのＲＳ Ｓ Ｉ値 ） を測定しま す。

（ ２ ５ ６段階） ( )オ プシ ョ ンを指定するま で，連続して測定デー タを出力します 。Q uit

備考 ： Ｄ ＴＲ はＯ ＦＦ （ コ マ ンドモ ード ）で使用しま す。
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・ （拡張コマンド）"SEND"

機能 ： ルー ト （中継経路）直接指定データ送信

書式 ： [ ( ) [ ( ) ] ( ) ] { } { }$SEND: S ource , N ode 0,... ,D estination ; DataSize ; UserData

・ 送信元 ＩＤ （自局 ）Source

・ 送信先 ＩＤ （目的局）Destination

・ 中継局 ＩＤ （最大 ５ ）Node

・ ユーザデー タ ・デ ー タサイズ （ １０進 ）DataSize

・ ユーザデー タUserData

例： 中継局２，目的局３，メ ッ セージ を送信する 。$SEND:1,2,3;5;Hello "Hello"

コマ ンドで設定されているルー ト情報で を送信する 。$SEND:;4;Test @ROUT "Test"

解説 ： コマ ンド モ ー ドでルート （中継経路 ）情報とデー タ サ イズ ，ユーザデー タ を直接指定して送信

します 。

ルー ト情報を省略した場合は コマンドで設定したルー ト情報が適用されます。@ROUT

と実際のユーザデー タバイ ト数が一致する ようにプロ グ ラムし て くだ さい 。DataSize

備考 ： Ｄ ＴＲ はＯ ＦＦ （ コ マ ンドモ ード ）で使用しま す。

・ （拡張コマンド）"RECE"

機能 ： ルー ト （中継経路）直接指定データ受信

書式 ： [ ( ) [ ( ) ] ( ) ] { } { } （ Ｓ ＥＮ Ｄを参照 ）$RECE: S ource , N ode 0,... ,D estination ; DataSize ; UserData

・ 送信元 ＩＤ （送信局）Source

・ 送信先 ＩＤ （自局 ）Destination

・ 中継局 ＩＤNode

・ ユーザデー タ ・デ ー タサイズ （ １０進 ）DataSize

・ ユーザデー タUserData

例： 送信局１，中継局２で， メ ッ セージ を受信した。$RECE:1,2,3;5;Hello "Hello"

解説 ： コマ ンド モー ドで受信した無線デー タをユーザー機器側に送出する コマンドです。

備考 ： Ｄ ＴＲ はＯ ＦＦ （ コ マ ンドモ ード ）で使用しま す。
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２２２２．．．．オンラインモードオンラインモードオンラインモードオンラインモード（（（（Online ModeOnline ModeOnline ModeOnline Mode））））

１１１１ ．．．．送信送信送信送信（（（（ 無線器無線器無線器無線器←←←←機器機器機器機器））））

機器側から ＲＭ－０ １送信ポート （ ２ ３ ２ Ｃ ） に 送信され たデー タ (ユ ーザーデー タ )は無線通信に

より伝送されます。 (送信 )

送信開始タ イミ ングは初期化コ マン ド（ ） で指定した 「 フ レ ームバイ ト長 」のデー タが蓄積さ@INIT

れた時 ，または それに満たない場合 「 フレ ーム識別アイ ドル時間」 が経過した時点です。

モ デム⇔機器間はハード ウエ ア フ ロ ー制御が行われ ます 。送信バ ッ フ ァは １ ０ ２ ４ [バイ ト ]で， バ ッ

フ ァ容量 の ３／ ４デ ー タが蓄積され た時点でＣＴ Ｓ信号がＯ Ｆ Ｆ と な り ま す 。大量のデー タを送信す

る場合は機器側で考慮して くだ さい 。

２２２２ ．．．．受信受信受信受信（（（（ 無線器無線器無線器無線器→→→→機器機器機器機器））））

無線器は受信したユーザーデータを機器側に転送します 。 (受信 )

Ｒ ＴＳ信号を ＯＦ Ｆ にすると ，無線器は機器側へのデー タ送出を停止します 。

無線器側の受信データバ ッ フ ァ は [バ イ ト ]で す 。長時間Ｒ Ｔ Ｓ信号をＯＦ Ｆ にする と ，無線器256

は受信したユーザ ーデー タ を機器側に転送できず ，受信バッ フ ァ が 溢れ てし まう 場合があ り ま す。機

器側では次の点を考慮して くだ さい。 (参考 )

・比較的大きな受信バ ッフ ァ を確保する 。 (例 ： [バ イト ])1024

・ 回のユーザーデー タ処理時間を [バイ ト ]の データ受信処理時間以内に行 う。1 256

備考 ：

目的ノ ー ド へのデー タ到達時間は電波コ ンデ ィ シ ョ ン ，中継局数，周波数プ ラン な どに よ り

異な り ます。

無線器間では最低限のエラー検出，再送処理（ コマ ンドの オ プシ ョ ンで指定 ）を行@INIT T

いま すが ，無線の性質上ユーザ ーデー タ を正確に目的ノー ドに到達でき る保障はあ り ませ ん 。

よ り厳密な誤り検出や ，デー タ信頼性の確保が必要な場合はユーザーア プリ ケーシ ョ ン側で

考慮して くだ さい。
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３３３３．．．．ファンクションモードファンクションモードファンクションモードファンクションモード（（（（Function ModeFunction ModeFunction ModeFunction Mode））））

メ イ ンテナ ンス用の各種機能を実行します。

フ ァ ンクシ ョ ン ス イッ チ （ Ｆ ） を押すと フ ァ ンクシ ョ ンモ ー ド に切り替わり ， ロー タ リ ス イ ッチ （ Ｉ Ｄ ） で指定し

た機能が呼び出され ます。

機能番号 ( ) 機能内容 備考ID

予約#0

パラメータ 一括登録機能 ・ホス ト側#1

パラメータ 一括登録機能 ・ ノー ド側 ランプ (赤 )点滅→点灯#2

テス トデー タ送信機能 （一定時間／間隔） ランプ (赤 )送信時点灯#3

スカ イモ ニタ機能（受信ユーザデー タを２ ３ ２ Ｃに出力 ） ラ ン プ (赤 )フ レ ーム 受信#4

時点灯

アンサーバッ ク機能 ランプ (緑 )成功時点灯#5

～ 予約#6 #E

設定の全ク リ ア （工場出荷時の設定） Ｆ長押し→ リセッ ト#F

フ ァ ン クシ ョ ン モ ー ド動作中は ラン プ （緑 ）が ゆ っ く り 点滅 （ １ ［ ｓ ］ ） し ま す 。 (アン サーバ ッ ク機能時は

除 く )

※注意 ： フ ァ ン ク シ ョ ンモ ー ド終了後は Ｉ Ｄ ス イ ッ チ が フ ァ ン ク シ ョ ン モ ー ド 実行前の Ｉ Ｄ番号 と異なる

場合があ り ます。必要に応じて再設定を行って くだ さい 。
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・ パラメータ一括登録機能#1, #2:

パラ メー タ 一括登録機能では無線を使 って， シ ス テム参加無線器すべてに一括登録 (設定 )がで き

ま す。

設定される内容は下記の通りです。

・シ ス テム Ｉ Ｄ

・周波数プラン (自動：グループ／手動：チ ャ ネル )

・ フ レ ーム送信待ち時間 ( コ マン ド： オプ ショ ン )@INIT W

・ フ レ ーム送信回数 ( コ マン ド： オプ ショ ン )@INIT T

パラ メ ー タ 一括登録機能は下記の手順 で登録を行 って くだ さ い 。 （電 波が確実に届 く距離に配置

して下さい )。

( ) コ マ ンド モ ー ド ( コ マ ン ド を使用 )で ホ ス ト側無線器のシステム Ｉ Ｄ な ど必要なオプ シ ョ ン を1 @INIT

設定します。 （ホ スト側）

( ) 一括登録する無線器（ ノ ード側）を ファ ンク ショ ンモ ード ［＃ ２ ］ に切り替えま す。2

ランプ (緑 )が ”登録待ち ” ( ラ ンプ点滅 )とな りま す。PWR

( ) ホス ト側無線器を ファ ンク ショ ンモ ード ［＃ １ ］ に切り替えま す。3

( ) 設定が終了する と ， ノ ー ド側無線器はラン プ (緑 )が点滅から点灯に変わり ， そ の後自動的に，4

フ ァ ン クシ ョ ンモー ド を終了します。

( ) ホス ト側無線器は ３０秒で ファ ンク ショ ンモ ード を終了しま す。5

※システム Ｉ Ｄ は シス テム毎に必ずユニ ー クな番号を設定して く だ さい 。 ま た ，周波数プラ ンも シス テ

ム毎に異なる設定にする こ と をお勧めしま す。
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・ テストデータ送信機能#3:

メ イ ンテナ ンス用の電波を送信する機能です。電波の状態 (飛距離など ） を確認できます 。

送信中は ランプ （赤 ）が点灯します。

フ ァン クショ ン スイ ッ チ（ Ｆ ） を押すと ，終了しま す。

・ スカイモニタ機能#4:

電波を受信して，同一システム内の無線送受信の確認を行うための機能です 。

受信結果 （送信局 Ｉ Ｄ ，中継経路，目的局 Ｉ Ｄ ， ユーザ デー タ ） を２ ３ ２ Ｃ コネ ク タか ら 出力し ます 。

ユーザデー タはそのまま の形で出力され ます。 ( 形式への変換は行いません )ASCII

書式 ： 送信局 [中継局 ( )[中継局 ( ) ]]目的局 ユーザデー タ [ ][ ]! ID ID 1 ID 2 : CR LF

1 2 Hello.例： 送信局 ： ０ ，中継局 ( )： １ ，中継局 ( )： なし ，目的局： ２ ， ユーザデータ ：

[ ][ ]!012-:Hello. CR LF

結果出力は参考です。内容の保障はあり ま せん。

ファ ンクシ ョ ンス イ ッチ （ Ｆ ） を押すと ，終了しま す。

・ アンサーバック機能#5:

指定したノ ー ド （ Ｉ Ｄ ） に対 して存在確認を行います 。対象ノ ー ドの指定は Ｉ Ｄス イ ッ チで行います 。

(こ の時の Ｉ Ｄ番号は対象局を示します 。自局ではあ り ません 。 ）

アン サーバ ッ クに成功する と ラン プ (緑 )が点灯しま す。 レ ベル ランプ (橙 )で電界強度とあわせて電波

到達状況を確認して くだ さい 。ア ンサーバ ック機能ではラン プ (緑 )の点滅はあ りま せん 。

コマンド モー ドの コマンド と動作は同じです。"@AIRC"

ファ ン クシ ョ ンス イ ッチ （ Ｆ ） を押すと ，終了しま す。

・ 設定情報全クリア#F:

Ｆス イ ッチの長押しで設定情報が全ク リ アし ます。全ク リア後リセ ット (再起動 )しま す。
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【【【【エラーエラーエラーエラー表示表示表示表示】】】】【【【【エラーエラーエラーエラー表示表示表示表示】】】】

エラーが発生した時は特別なランプ の点灯によ りお知 らせし ます。

○：点灯／●： 消灯／◎ ：点滅

電界強度 （橙） ランプ ： ４ （上 ）／１ （下） ，↑－上に流れる表示／↓－下に流れる表示

番号 電源(緑 ) 通信 (赤 ) 電界強度 (橙 ) 内容 対処の仕方

１ ◎ ● ４ ↑ エラー 修理が必要です 。EEPROM

３ ↑ ご連絡ください 。

２ ↑

１ ↑

２ ◎ ● ４ ↓ 内部エ ラー 修理が必要です 。

３ ↓ ご連絡ください 。

２ ↓

１ ↓

３ ◎ ○ ４ ○ システム Ｉ Ｄ未設定 シ ス テ ム Ｉ Ｄ を ０ 以 外 に 設" "

３ ● 定して くだ さい 。

２ ●

１ ●

４ ◎ ○ ３ ● Ｒ Ｓ２ ３ ２Ｃ 通信エラー 機 器 側 Ｒ Ｓ ２ ３ ２ Ｃ パ ラ メ ー

２ ○ タを確認して くだ さい 。

１ ● （ ２秒間表示し回復します ）

０ ●

他 － － － 未知のエラー ご連絡ください 。
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【【【【寸法図寸法図寸法図寸法図】】】】【【【【寸法図寸法図寸法図寸法図】】】】

ご注意 ：取付ビスはＭ ２ ．６ ｘ ４㎜（ ＋取付板厚 ）以下でご使用下さい。内部部品を損傷する可能

性があり ます 。

RS232C
DC5V

- +

ANT ID

PWR
COM

25

M2.6x4(取付用)

5723

正面 背面側面

400MHz

F&O Systems,Inc.

Made in Japan


